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Tez (Yiiksek Lisans) - Yildiz Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, 2000

Gezgin robot, verilen bir yon ve konum boyunca hareket edebilme yetenegi olarak tanimlanabilen
gezinmesine gore, otomatik olarak hareket edebilen, serbest programlanabilir veya 6zerk bir aragtir. Bu tezde,
verilen bir gorevi yerine getirmek icin gerekli adimlan gercekleyecek bilgisayar kontrollii bir robot
prototipinin denetim yazilimi tasarlanip, gerceklestirilmistir. Bu amacla diferansiyel siiriislii ve diimen
mekanizmali olmak iizere iki adet gezgin robot modelinin mekanikleri incelenmis ve uzaktan kontrolleri igin
yazilimlar1 gerceklestirilmistir. Bu baglamda, ilk boliimde, iilkemizde de yeni bir arastirma konusu olan
gezgin robot kavrami tanimlanarak, tarihgesi verilmistir. Robot kol ve gezgin robot ile ilgili yapilan robot
programlama dilleri incelenmistir. Ikinci boliimde, tezde tasarlanip, gerceklestirilen gezgin robot sisteminin
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diferansiyel siiriislii ve diimen mekanizmali gezgin robotlarin mekanik denklemleri verilmis ve kisisel
bilgisayardan robotta bulunan denetim kartina gonderilen komutlarin yapisi, bu boliimde agiklanmustir.
Ugiincii béliimde, yazilimin gergeklenmesinde kullanilan Pascal temelli gorsel bir dil olan Delphi kisaca
anlatilmis ve yazilmada kullanilan fonksiyonlar, kontroller ve 6zellikleri ilgili bilgi verilmistir. Dordiinci
boliimde ise, tasarlanip gergeklestirilen gezgin robot kontrol programinin 6zellikleri verilmis, ¢calismasi
ayrintili bir bicimde anlatilmistir. Tezin son kisminda tasarlanan ve uygulamasi yapilan gezgin robot yazilimi
degerlendirilerek sonuclar ve gergeklestirilen programin ayrintili dokiimii verilmistir. Anahtar Kelimeler:
Gezgin robot, diferansiyel siiriig, diimen mekanizmasi, denetim yazilimi.
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