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dc.descr�pt�on.abstract

Endüstr�yel kontrol ve otomasyon s�stemler� göz önüne alındığında, herhang� b�r proses�n (�şlem�n)
yürütülmes� esnasında �nsana bağımlılığın asgar� sev�yeye �nd�r�lmes� ve s�stem�n mümkün olduğu kadar
kend� kend�ne çalışab�l�r hale gelmes� bel�rley�c� b�r özell�kt�r. Kontrol s�stem�n�n, yürütülen �şleme a�t
herhang� b�r f�z�ksel büyüklüğü, özell�ğ� ya da ver�y� algılaması, �şlemes�, elde ed�len ver�ye uygun �şlemler�
gerçekleşt�rmes� ve algılama �şlem�n� tekrarlayarak ger� beslemel� kontrol �şlem�n� tamamlaması beklen�r. Bu
sebeple kontrol s�stemler�nde çeş�tl� özell�klerde ölçme ve g�r�ş-çıkış b�r�mler�ne �ht�yaç duyulmaktadır.
Algılama çevr�m�nde ölçme �şlem� b�r alt adım olarak karşımıza çıkmaktadır.Donanım alanındak� gel�şmeler,
endüstr�yel alanda ver� toplama, ölçme ve test konularında k�ş�sel b�lg�sayarları yaygın kullanılan ortam
hal�ne get�rm�şt�r. Ancak b�lg�sayarların ölçme �ç�n özelleşm�ş g�r�ş-çıkış b�r�mler� olmadığından ölçme
�şlem�n� yer�ne get�recek özel donanımlara ve g�r�ş-çıkış b�r�mler�ne �ht�yaç duyarlar. Gel�şm�ş çevre
b�r�mler�ne ve hızlara sah�p m�krodenetley�c�ler ve üstün hız ve esnekl�ğe sah�p USB, ethernet g�b� ver�
�let�ş�m arab�r�mler�n�n gel�ş�m� de bu eğ�l�m� desteklem�şt�r. Buna paralel olarak yazılım alanındak�
gel�şmeler de baş döndürücüdür. Nesnel ve graf�ksel yazılım gel�şt�rme araçları, endüstr�yel kontrol ve
otomasyon alanlarında özelleşm�ş çözümler sunulmasına yardımcı olmaktadır.Bu tez çalışması kapsamında
b�lg�sayar kontrollü m�krodenetley�c�l� genel amaçlı endüstr�yel b�r otomat�k ölçüm ve g�r�ş-çıkış s�stem�
tasarlanması hedeflenm�şt�r. B�lg�sayar arayüzünün oluşturulması �ç�n LabVIEW programı kullanılmış, arayüz
�le m�krodenetley�c�n�n arasındak� ver� �let�m� USB arab�r�m üzer�nden yapılmıştır.Çalışmanın b�r�nc�
bölümünde s�stem� tanıtan genel b�r g�r�ş yapılmış, �k�nc� bölümde endüstr�yel kontrol s�stemler�n�n tar�hçes�,
ölçme temel kavramları ve ölçme sürec�nde kullanılan elektron�k yapılardan bahsed�lm�şt�r. Üçüncü bölümde
b�lg�sayarsız ve b�lg�sayarlı bazı ölçme s�stem� uygulamaları �ncelenm�ş, b�lg�sayarlı uygulamaların daha net
kavranab�lmes� �ç�n genel b�lg�sayar m�mar�s� ve ver� yolları �le endüstr�yel s�stemlerde kullanılan arab�r�mler
araştırılmıştır. Dördüncü bölüm, görsel programlama ve LabVIEW gel�şt�rme ortamı �le �lg�l� temel b�lg�ler
�çermekted�r. Daha sonrak� bölümlerde tasarlanan s�tem�n donanım ve yazılım yapısı ver�lm�ş, gerçeklenen
s�stem�n performans anal�z� yapılmıştır. Sonuç bölümünde kazanımlar ve s�stem�n gel�şt�rmeye açık
yönler�nden bahsed�lm�şt�r.Anahtar Kel�meler: Endüstr�yel ölçüm s�stemler�, G�r�ş-Çıkış b�r�m�, LabVIEW,
USB
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