
Endüstriyel Otomatik Kontrol Sistemleri Dönem Projesi  
KONU: Sıcaklık ve Motor Kontrol Sisteminin Tasarımı ve Uygulaması 

AMAÇ: Mikroişlemci temelli kontrol sistemi kullanarak; 

• Sıcaklık kontrolü uygulaması 

• Motor kontrolü uygulaması 

 Çift yönlü DC motor hız kontrolü 

Uygulamalarının donanım ve yazılımının geliştirilmesidir. 
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